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・入出力回転方向：a-d、b-c
・潤滑はグリスです。

　　　製品の温度が高くなる場合がありますので、
　　　60℃を超えないように送風等による冷却を行ってください。

注記：運転パターンによってはモータや製品内部の発熱により、
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