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4GY 4GY

パーツハンドラ4GY
4GY  寸法図

図4GY-1

取付穴の位置

R,S面取付穴寸法図

図4GY‐2

113 46

90 50 104-M6×1深サ12 70
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インダクションモータ仕様

タイミング伝動仕様

カム軸回転数と減速比

取付姿勢

表4GY-2

表4GY-4

表4GY-3

図4GY-4 タイミングカム図 図4GY-5

（1N・m≒0.102kgf・m）

モータ品名メーカー種類

カム軸回転数 rpm 10
1.33
100
1.33
120

1.33
50
1.33
60

1.25
36
1.09
50

1.2
30
1.33
30

1.33
15
1.33
18

1.67
10
1.44
15

1.67
9
1.44
12.5

1.44
9
1.67
10

1.67
7.5
1.67
9

1.56
7.5
1.56
9

1.09
25
1.33
25

1.25
18
1.44
20

50Hz プーリ減速比
ギヤヘッド減速比
プーリ減速比
ギヤヘッド減速比

60Hz

20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120

C・B無
C・B付

15 50
60

0.36
0.34 0.088 0.127

0.088
1300
1600100 4.0 M7GA□B

M7GB□B-CB
M7IA15G4L
M7CBIA15G4L

パナソニック

ギヤヘッド品名

タイミング
プーリ
減速比

プーリ
A
歯数

プーリ
B
歯数

D
（mm）

1 24 24 S5M375
75歯

1.09 22 24 〃

〃

〃

〃

〃1.2 20 24

1.25 24 30 S5M400
80歯

1.33

項目

モータ出力 15W

クラッチ

0.29N・m
0.20N・m
DC24V

15msec
25msec
20msec

2.5J

最大100回/min
4.9×106J

4W 2W

ブレーキ

18 24

128

130

133

133

135 S5M375
75歯

1.44 18 26 133

1.56 18 28 130

1.67 18 30 128

ベルト型式

ボールベアリング
タイプ

出力
（W）

コンデンサ
容量
（μ F）

電圧
（V）

電流
（A）

起動トルク
（N・m）

定格
トルク
（N・m）

定格
回転数
（rpm）

周波数
（Hz）

クラッチ/ブレーキ部仕様 表4GY-5

オプションを装着した例（小型モータ装着仕様）

4GY（a）

静 摩 擦 ト ル ク
動 摩 擦 ト ル ク

アーマチュア吸引時間
アーマチュア解放時間
実トルク立 上り時 間
動 作 頻 度
総 仕 事 量
1 回当り許容仕事量

定 格 電 圧
容　　　　量（於75°C）

11‐3  寸法図、特性表

Dはタイミング伝動仕様の表を参照してください。

●□には減速比がはいります。

●80rpm以上は、25Wのモータを使用してください。

1 5 6

特性表 表4GY‐1

注‐1）入力軸のJは、停留時の値です。 （1N≒0.102kgf）

特 性 項 目
出力部のストローク
I、II方向の許容荷重
出力部のV、W面
方向の静的許容荷重
出力部のV、W面
方向の曲げ剛性
出力部のストロークI
方向の内部荷重

記号 単 位 数 値
入力軸の許容
スラスト荷重
入力軸の最大
繰返し曲げ力
入力軸の最大
繰返し許容トルク
入　力　軸　の
ねじれ剛性

N 積載能力
表参照

製 品 質 量

グリス潤滑

W0

P1
K1
Wa1
Wa2

P2
P3
P4
K2
J1

29.4
3234

416.5

323.4

2.75×10－4

5.2

出力部のストロークII
方向の内部荷重

入力軸の慣性
モーメント（注1）

N

mm/N

N

N

N・m
/rad

N

N

N・m

kg・m2

特 性 項 目 記号 単 位 数 値 特 性 項 目 記号 単 位 数 値

kg93.1

2.04×10－2

4.5

エメライトサテン
5Y7/1

7.9

ハウジング塗装色

繰返し精度 mm ±0.02

Max35Max35

50 10

46 12

90 70

113 11

135 6023

510

φ1
5

φ
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60
ストロークⅡ基準位置
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5922
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457.5

20
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スト
ロ
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クⅠ

66

80

20
0

40

POSITION
REFERENCE
TIMING

グリス注入口
(グリスニップル)

2－M4×0.7 通シ

ストロークⅡ

R

W

V

4-M6x1 深サ12

S

4－M6×1 深サ12

入力軸

T

V

T

U

S

R

M
ax
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タイミング基準位置

131

φ
71
.8

20
0

66
40

70
35

70

90 70
105060200

30

□
70

15
D

33
5

10 42
25 183

マイクロフォトセンサ

S5M0150A

S5M0150A

4－M6×1 深サ12

PROXIMITY SENSOR

タイミングカム

カバー

C・Bモータ(15W)

ギヤヘッド

タイミングプーリA

タイミングプーリB

カバー

T

4-M6×1深サ12

V－

12

α

φ
12

φ
34
φ
50

2‒M3

カム軸

6
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5GY 5GY

パーツハンドラ5GY
5GY  寸法図

図5GY-1

取付穴の位置

R,S面取付穴寸法図

図5GY‐2

インダクションモータ仕様

タイミング伝動仕様

カム軸回転数と減速比

取付姿勢

表5GY-2

表5GY-4

表5GY-3

図5GY-4 タイミングカム図 図5GY-5

（1N・m≒0.102kgf・m）

モータ品名メーカー種類

カム軸回転数 rpm 10
1.33
100
1.33
120

1.33
50
1.33
60

1.25
36
1.1
50

1.16
30
1.33
30

1.58
12.5
1.58
15

1.4
12.5
1.67
12.5

1.67
9
1.47
12.5

1.58
9
1.33
12.5

1.1
25
1.33
25

1.26
18
1.1
25

50Hz プーリ減速比
ギヤヘッド減速比
プーリ減速比
ギヤヘッド減速比

60Hz

20 30 40 50 60 70 80 90 100

C・B無
C・B付

25 50
60

0.65
0.6
0.57
0.48

0.19
0.16

0.13
0.11

1250
1550100 6.0 4GN□K

4GC□K
4IK25GN-A
CBI425-701

オリエンタル
モータ

ギヤヘッド品名

タイミング
プーリ
減速比

プーリ
A
歯数

プーリ
B
歯数

D
（mm）

1 21 21 S8M480
60歯

S8M560
70歯

1.1 20 22 〃

〃

〃

〃

〃

〃

1.16 19 22

1.2 20 24

1.26

項目

モータ出力 25W

クラッチ

1.0N・m
0.7N・m
DC24V

15msec
25msec
20msec

1.5J

最大100回/min
1.5×107J

7W 5W

ブレーキ

19 24

156

156

158

152

154

1.33 18 24 156

1.33 21 28 182

1.4 20 28 184

〃

〃

〃

1.47 19 28 186

1.58 19 30 182

1.67 18 30 184

ベルト型式

ボールベアリング
タイプ

出力
（W）

コンデンサ
容量
（μ F）

電圧
（V）

電流
（A）

起動トルク
（N・m）

定格
トルク
（N・m）

定格
回転数
（rpm）

周波数
（Hz）

クラッチ/ブレーキ部仕様 表5GY-5

オプションを装着した例（小型モータ装着仕様）

5GY（a）

C・B無
C・B付

25 50
60 0.137 0.176

0.147
1325
1625100 6.0 M8GA□B

M8GB□B-CB
M8IA25G4L
M8CBIA25G4L

パナソニック

静 摩 擦 ト ル ク
動 摩 擦 ト ル ク

アーマチュア吸引時間
アーマチュア解放時間
実トルク立 上り時 間
動 作 頻 度
総 仕 事 量
1 回当り許容仕事量

定 格 電 圧
容　　　　量（於75°C）

（　）はパナソニックモータ仕様の場合の値です。

●□には減速比がはいります。

●70rpm以上は、40Wのモータを使用してください。

1 5 6

特性表 表5GY‐1

注‐1）入力軸のJは、停留時の値です。 （1N≒0.102kgf）

特 性 項 目
出力部のストローク
I、II方向の許容荷重
出力部のV、W面
方向の静的許容荷重
出力部のV、W面
方向の曲げ剛性
出力部のストロークI
方向の内部荷重

記号 単 位 数 値
入力軸の許容
スラスト荷重
入力軸の最大
繰返し曲げ力
入力軸の最大
繰返し許容トルク
入力軸の
ねじれ剛性

N 積載能力
表参照

製 品 質 量

グリス潤滑

W0

P1
K1
Wa1
Wa2

P2
P3
P4
K2
J1

29.4

656.6

539

4410

15

出力部のストロークII
方向の内部荷重

入力軸の慣性
モーメント（注1）

N

mm/N

N

N

N・m
/rad

N

N

N・m

kg・m2

特 性 項 目 記号 単 位 数 値 特 性 項 目 記号 単 位 数 値

kg117.6

1.84×10－2

9.8 6.33×10－4

エメライトサテン
5Y7/1

15.7

ハウジング塗装色

繰返し精度 mm ±0.02

Max50Max50

8.5 50

1010 5

60

50

11143

165 7027

100 70

40
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24
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ロ
ー
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ロ
ー
クⅠ
基
準
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)
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0
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M
ax
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ストロークⅡ

グリス注入口
（グリスニップル）

3－M5×0.8 通シ

4－M8×1.25 深サ14

4－M8×1.25 深サ14

TIMING

W

S
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T
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REFERENCE POSITION

入力軸

タイミング基準位置
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1476011
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5

D
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□
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φ
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235 90
100 70
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40

40
80

50 78
26
5

60 10

(φ
82
)

(40)

S8M0150A

S8M0150A

カバー

タイミングプーリB

タイミングプーリA
ギヤヘッド

C・Bモータ(25W)

カバー

タイミングカム

PROXIMITY SENSOR

4－M8×1.25 深サ14

マイクロフォトセンサ

143 50

100 60 104-M8×1.25深サ14 70

11 15

T

4-M8×1.25深サ14

V－
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α

φ
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φ
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φ
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カム軸

6
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6GY 6GY

パーツハンドラ6GY
6GY  寸法図

図6GY-1

取付穴の位置

R,S面取付穴寸法図

図6GY‐2

インダクションモータ仕様

タイミング伝動仕様

カム軸回転数と減速比

取付姿勢レデューサ取付姿勢

表6GY-2

表6GY-4

表6GY-3

図6GY-7

図6GY-6

タイミングカム図 図6GY-8

（1N・m≒0.102kgf・m）

モータ品名メーカー種類

カム軸回転数 rpm 10
1.33
100
1.33
120

1.33
50
1.33
60

1.26
36
1.1
50

1.2
30
1.33
30

1.33
15
1.33
18

1.44
12.5
1.44
15

1.1
25
1.33
25

1.26
18
1.1
25

50Hz プーリ減速比
ギヤヘッド減速比
プーリ減速比

ギヤヘッド減速比
60Hz

20 30 40 50 60 70 80

C・B無
C・B付

40 50
60 0.8

0.87
0.74

0.3
0.26

1300
1550100 10.0 5GN□K

5GC□K
5IK40GN-A
CBI540-701

オリエンタル
モータ

ギヤヘッド品名

タイミング
プーリ
減速比

プーリ
A
歯数

プーリ
B
歯数

D
（mm）

1 22 22 210L
56歯

1.1 22 24 〃

〃

〃

〃

〃

〃

1.2 20 24

1.26 19 24

1.3

項目

モータ出力 40W

クラッチ

1.5N・m
1.0N・m
DC24V

15msec
25msec
20msec

1.5J

最大100回/min
1.5×107J

7W 5W

ブレーキ

20 26

162

158

162

165

157

1.33 18 24 167

1.44 18 26 162

ベルト型式

ボールベアリング
タイプ

出力
（W）

コンデンサ
容量
（μ F）

電圧
（V）

電流
（A）

起動トルク
（N・m）

定格
トルク
（N・m）

定格
回転数
（rpm）

周波数
（Hz）

クラッチ/ブレーキ部仕様 表6GY-5

オプションを装着した例（小型モータ装着仕様）

オプションを装着した例（レデューサR48装着仕様）

6GY（a）

6GY（b） 6GY（c）

C・B無
C・B付

40 50
60 0.235

0.2

0.304
0.245

1250
1575100 10.0 M9GA□B

M9GB□B-CB
M9IA40G4L
M9CBIA40G4L

パナソニック

静 摩 擦 ト ル ク
動 摩 擦 ト ル ク

アーマチュア吸引時間
アーマチュア解放時間
実トルク立 上り時 間
動 作 頻 度
総 仕 事 量
1 回当り許容仕事量

定 格 電 圧
容　　　　量（於75°C）

（　）はパナソニックモータ仕様の場合の値です。

●□には減速比がはいります。

●70rpm以上は、60Wのモータを使用してください。

1

9 11

13 15

5 6

オプションを装着した例（マイタギヤボックス装着仕様）

特性表 表6GY‐1

注‐1）入力軸のJは、停留時の値です。 （1N≒0.102kgf）

特 性 項 目
出力部のストローク
I、II方向の許容荷重
出力部のV、W面
方向の静的許容荷重
出力部のV、W面
方向の曲げ剛性
出力部のストロークI
方向の内部荷重

記号 単 位 数 値
入力軸の許容
スラスト荷重
入力軸の最大
繰返し曲げ力
入力軸の最大
繰返し許容トルク
入力軸の
ねじれ剛性

N 積載能力
表参照

製 品 質 量

グリス潤滑

W0

P1
K1
Wa1
Wa2

P2
P3
P4
K2
J1

88.2

911.4

1078 25

出力部のストロークII
方向の内部荷重

入力軸の慣性
モーメント（注1）

N

mm/N

N

N

N・m
/rad

N

N

N・m

kg・m2

特 性 項 目 記号 単 位 特 性 項 目 記号 単 位 数 値

kg225.4

1.53×10－2

16.7

6370

1.51×10－3

エメライトサテン
5Y7/1

29.4

ハウジング塗装色

繰返し精度 mm ±0.02

数 値
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8.
5
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タイミング基準位置

グリス注入口
（グリスニップル）

4－M5×0.8 通シ

4－M8×1.25 深サ14

4－M8×1.25 深サ15

TIMING REFERENCE POSITION

ストロークⅡ

S S
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U
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入力軸 入力軸
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PROXIMITY SENSOR
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カバー
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ギヤヘッド
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8GY 8GY

パーツハンドラ8GY
8GY  寸法図

図8GY-1

取付穴の位置

R,S面取付穴寸法図

図8GY‐2

インダクションモータ連続定格

タイミング伝動仕様

カム軸回転数と減速比

取付姿勢レデューサ取付姿勢

表8GY-2

表8GY-4

表8GY-3

図8GY-7

図8GY-6

（1N・m≒0.102kgf・m）

モータ品名メーカー種類

カム軸回転数 rpm 10
1.50
90
1.67
100

1.82
36
1.67
50

1.50
30
1.50
36

1.82
18
1.67
25

1.58
12.5
1.58
15

1.42
12.5
1.67
12.5

1.50
18
1.82
18

1.50
15
1.50
18

50Hz プーリ減速比
ギヤヘッド減速比
プーリ減速比

ギヤヘッド減速比
60Hz

20 30 40 50 60 70 80

C・B無
C・B付

90 50
60 2.0

1.6
1.7

0.68
0.57

1300
1550100 25.0 5GU□KB

5GCH□KB
5IK90GU-AF
CBI590-801

オリエンタル
モータ

ギヤヘッド品名

タイミング
プーリ
減速比

プーリ
A
歯数

プーリ
B
歯数

D
（mm）

1.42 24 34 S8M632
79歯

S8M632
79歯

S8M656
82歯

S8M656
82歯

S8M656
82歯

1.50 24 36

1.58 24 38

1.67 24 40

1.82

項目

モータ出力 90W

クラッチ

1.5N・m
1.0N・m
DC24V

15msec
25msec
20msec

1.47J

最大100回/min
1.47×107J

7W 5W

ブレーキ

22 40

199.5

195

203

199

202.5

ベルト型式

ボールベアリング
タイプ

出力
（W）

コンデンサ
容量
（μ F）

電圧
（V）

電流
（A）

起動トルク
（N・m）

定格
トルク
（N・m）

定格
回転数
（rpm）

周波数
（Hz）

クラッチ/ブレーキ部仕様 表8GY-5

オプションを装着した例（小型モータ装着仕様）

オプションを装着した例（レデューサR48装着仕様）

8GY（a）

8GY（b） 8GY（c）

C・B無
C・B付

90 50
60 0.470

0.45

0.637
0.519

1300
1550100 25.0 M9GD□B

M9GE□B-KB
M9IC90G4L
M9CBIC90G4L

パナソニック

静 摩 擦 ト ル ク
動 摩 擦 ト ル ク

アーマチュア吸引時間
アーマチュア解放時間
実トルク立 上り時 間
動 作 頻 度
総 仕 事 量
1 回当り許容仕事量

定 格 電 圧
容　　　　量（於75°C）

●□には減速比がはいります。

1

9

13

5 6

オプションを装着した例（マイタギヤボックス装着仕様）

特性表 表8GY‐1

注‐1）入力軸のJは、停留時の値です。 （1N≒0.102kgf）

特 性 項 目
出力部のストローク
I、II方向の許容荷重
出力部のV、W面
方向の静的許容荷重
出力部のV、W面
方向の曲げ剛性
出力部のストロークI
方向の内部荷重

記号 単 位 数 値
入力軸の許容
スラスト荷重
入力軸の最大
繰返し曲げ力
入力軸の最大
繰返し許容トルク
入力軸の
ねじれ剛性

N 積載能力
表参照

製 品 質 量

グリス潤滑

W0

P1
K1
Wa1
Wa2

P2
P3
P4
K2
J1

98

2000

2000 64

出力部のストロークII
方向の内部荷重

入力軸の慣性
モーメント（注1）

N

mm/N

N

N

N・m
/rad

N

N

N・m

kg・m2

特 性 項 目 記号 単 位 特 性 項 目 記号 単 位 数 値

kg433

1.0×10－2

22.5

10000

11.6×10－3

エメライトサテン
5Y7/1

43.1

ハウジング塗装色

繰返し精度 mm ±0.02

数 値

8.
510

90 15

90 15

350 15

226 15

256 7045

25

15

42

9.5 55

15
0

スト
ロ
ー
クⅠ
基
準

65
145

ストロークⅡ基準

1
)

φ
-0
.0
11

+0
.0
00

12
h8
 (

)-0.036
+0.0008N9 ( 4

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

25
h6
 (

35 62

120

380

70
54

75

16
5

42
5

)
φ

-0
.0
11

+0
.0
00

12
h8
 (

φ
20

12
0

64

68

371

100 100

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

25
h6
 (

T面側
入力軸

U面側

4-M5×0.8 通シ

REFERENCE POSITION
TIMING S

T

U

スト
ロ
ー
クⅠ

R

4－M10×1.75 深サ20

4－M10×1.75 深サ20

入力軸

R

U

T

S

V

ストロークⅡ
MaxMax

M
ax

タイミング基準位置

120

380

350 15

58
5

D

18

45

8

12
0

42
5

10

65 197

270

1590

145

15
0

62

4－M10×1.75 深サ20

S8M0250A

S8M0250A

マイクロフォトセンサ

タイミングカム

カバー

PROXIMITY SENSOR

タイミングプーリB

カバー

タイミングプーリA
C・Bモータ(90W)

120

62

7711220

134141

275

70
65

45

18
0

20
0

46
0

45

20

113 256 70

439

380

φ
25

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

20
h6
 (

154

17

204

62

50

45

48

456

7010

60

256120

12
0 60

380 120

4

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

20
h6
 (

)-0.036
+0.0007N9 (

マイタギヤ入力軸

226 90

350 90 154-M10×1.5深サ20 15

15

V－

15

T

4-M10×1.5深サ20



B622 B623

8GYII 8GYII

パーツハンドラ8GYII
8GYII  寸法図

図8GYII-1

取付穴の位置 図8GYII‐2

インダクションモータ連続定格

タイミング伝動仕様

カム軸回転数と減速比

取付姿勢レデューサ取付姿勢

表8GYII-2

表8GYII-4

表8GYII-3

図8GYII-7

図8GYII-6

（1N・m≒0.102kgf・m）

モータ品名メーカー種類

カム軸回転数 rpm 10
1.36
100
1.67
100

1.36
50
1.67
50

1.58
30
1.36
40

1.36
25
1.58
25

1.36
20
1.67
20

1.58
15
1.36
20

50Hz プーリ減速比
ギヤヘッド減速比
プーリ減速比

ギヤヘッド減速比
60Hz

20 30 40 50 60

C・B無
C・B付

400 50
60

100
200/220

2.1
1.8/1.9

1400
1690/1710

G3FM
G3FE

ニッセイ

タイミング
プーリ
減速比

プーリ
A
歯数

プーリ
B
歯数

D
（mm）

1.2 50 60 S8M896
112歯

S8M896
112歯

S8M880
110歯

S8M848
106歯

S8M848
106歯

1.25 48 60

1.36 44 60

1.58 38 60

1.67

項目

モータ出力 400W

クラッチ

3.9N・m
3.1N・m
DC90V

15msec
15msec
50msec

27J

最大50回/min
2.2×108J

6W 16W

ブレーキ

36 60

228

232

231

226

230

ベルト型式

出力
（W）

電圧
（V）

電流
（A）

定格回転数
（rpm）

周波数
（Hz）

クラッチ/ブレーキ部仕様 表8GYII-5

オプションを装着した例（小型モータ装着仕様）

オプションを装着した例（レデューサR65装着仕様）

8GYII（a）

8GYII（b） 8GYII（c）

静 摩 擦 ト ル ク
動 摩 擦 ト ル ク

アーマチュア吸引時間
アーマチュア解放時間
実トルク立 上り時 間
動 作 頻 度
総 仕 事 量
1 回当り許容仕事量

定 格 電 圧
容　　　　量（於75°C）

●□には減速比がはいります。

1

9

13

5 6

オプションを装着した例（マイタギヤボックス装着仕様）

特性表 表8GYII‐1

注‐1）入力軸のJは、停留時の値です。 （1N≒0.102kgf）

特 性 項 目
出力部のストローク
I、II方向の許容荷重
出力部のV、W面
方向の静的許容荷重

出力部のストロークI
方向の内部荷重

記号 単 位 数 値
入力軸の許容
スラスト荷重
入力軸の最大
繰返し曲げ力
入力軸の最大
繰返し許容トルク
入力軸の
ねじれ剛性

N 積載能力
表参照

製 品 質 量

W0

P1
K1
Wa1
Wa2

P2
P3
P4
K2
J1

173

2800

2700

20000

95

出力部のストロークII
方向の内部荷重

入力軸の慣性
モーメント（注1）

N

mm/N

N

N

N・m
/rad

N

N

N・m

kg・m2

特 性 項 目 記号 単 位 数 値 特 性 項 目 記号 単 位 数 値

kg312

1.50×10－2

24.5 1.24×10－2

エメライトサテン
5Y7/1

64.7

ハウジング塗装色

繰返し精度 mm ±0.02出力部の曲げ剛性

10

48

28

500

460 20 117 10

70280

240 20

114 12

35 58

10 15.5

10

60

68

)
φ

-0
.0
21

+0
.0
00

25
h7
 (

φ
30

52

410

68

64

56
0

19
0

70

φ
30

11
0

110 110

140

65

20
0

スト
ロ
ー
クⅠ
基
準10
0

)
φ

-0
.0
21

+0
.0
00

20
h7
 (

1

)
φ

-0
.0
21

+0
.0
00

20
h7
 (

48 35

68

58

150 150

200

)
φ

-0
.0
21

+0
.0
00

25
h7
 (

4

)-0.036
+0.0007N9 (

出力ブロック

ストロークⅡ

スト
ロ
ー
クⅠ

レベル

S

PT3/8
ドレン

（W面側）

V

グリスニップル
(W面側)

U

R

REFERENCE POSITION
TIMING

4－M12×1.75 深サ25

V

W

T

4－M12×1.75 深サ25
S

入力軸

T

2-M5 l=25
(使用ボルト)

ストロークⅡ基準
（ストローク量≦200の時は150）

R

MaxMax

M
ax

U軸側

T面側

入力軸

タイミング基準位置

500

460 20 117 10

140

20 20

90

180

φ
14
1

15

38395

19

D

81
0

20
0

200

42
3

17
5

56
0

70 11
0

4－M12×1.75 深サ25

タイミングプーリA

タイミングプーリB

カバー

C・Bモータ(0.4kW)

カバー

タイミングカム

PROXIMITY SENSOR

(150)

マイクロフォトセンサ

S8M0400A

S8M0400A

132143

60
0

23
0 18
0

70
65

45

275

20 114 75

115

45
20

505

140

280

500

110

65 44

140

φ
25

)
φ

-0
.0
21

+0
.0
00

20
h7
 (

12 280

184

70

70

13
8

56
0

500

525

110123 140

65

)-0.036
+0.0007N9 (

)
φ

-0
.0
21

+0
.0
00

20
h7
 (

4

V

460 20 10117

114 1220240

T

4-M12×1.75深サ25

4-M12×1.75深サ25

（　）はストローク量が200以下の場合の値です。

マイタギヤ入力軸


