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5HA 5HA

5HA
5HA 寸法図

図5HA-1

サンデックスを装着した例

5HA（a） 5HA（b）

注意事項
●旋回時のグリップ力は内蔵するスプリングの種類により3段階の中か
ら選定できます。

5HA（c） 5HA（d）

注意事項
●メカニカルハンドのオシレートハンドラ装置への取り付けは水平方向に
360°任意設定できます。

特  性  項  目 単 位 5HA-6 5HA-10
deg 6
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グリップモーメント

トルクリミッタ機種
慣性モーメント
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1.1×10－3

特性表 表5HA‐1 図5HA‐2

（　）内は5HA-6のみ （1N≒0.102kgf）
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6HA 6HA

6HA
6HA 寸法図

図6HA-1

サンデックスを装着した例

6HA（a） 6HA（b）

注意事項
●旋回時のグリップ力は内蔵するスプリングの種類により3段階の中か
ら選定できます。

6HA（c） 6HA（d）

注意事項
●メカニカルハンドのオシレートハンドラ装置への取り付けは水平方向に
360°任意設定できます。

図6HA‐2

特  性  項  目 単 位 6HA-6 6HA-10
deg 6

25 35
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kg
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オ
シレ
ート

(6
ﾟ,
10
ﾟ)

16 3
0 34

13 6
25

(46.5)

(4
7)

29
.5

12

2

リ
フト

75

(9
3)

125

オシレートハンドラ出力

三共トルクリミッタ

オシレートハンドラ
(V面)

アーム支点

4－M6 通シ

6TNF

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

20
h6
 (

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

20
h6
 (

11612

5014050230

20015

80

16
0

16
0

29
.5

)
φ

-0
.0
11

+0
.0
00

17
h6
 (

)
φ

-0
.0
11

+0
.0
00

17
h6
 (

30 100 109

245

18
0

90

45 110 45

6 83

29
.5

11
0

)
φ

-0
.0
11

+0
.0
00

16
h6
 (

)
φ

-0
.0
11

+0
.0
00

16
h6
 (

8010

4010050

75

15
0

200

18010

16
5

29
.5

29
.5

20 260

300

22
0

11
0

70 170 70

15 140

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

30
h6
 (

)
φ

-0
.0
13

+0
.0
00

30
h6
 (

19
5

φ9通シ

M8×1.25 深サ15 φ9通シ

φ11通シ

－

－－

6HA6

1S3VW＊＊＊＊2R11FU

－

－－

6HA6

1S3VW＊＊＊＊2R07FU
製品コード例）
オシレートハンドラ 10FN ＊＊＊＊2R S3VW 1

メカニカルハンド

製品コード例）
オシレートハンドラ

メカニカルハンド

製品コード例）
オシレートハンドラ

メカニカルハンド

製品コード例）
オシレートハンドラ

メカニカルハンド

6 HA 6

－ －

－

08FU ＊＊＊＊2R S3VW 1

6 HA 6

－ －

－

入力

［使用条件］ 装 着 機 種
揺 動 振 り 角
リ フ ト 量
オー バ ーラップ
フィンガ開閉角度

10FN
90°（割付角90°）
30mm（割付角43°）
10.5°
６°

108°

90°

18°

0°

90°

0°

30
mm

0

閉　

     

開
0°　　　　    90°      122.5° 147.5° 180°                 270°   302.5° 327.5°  360°

MS90° MS90°

10.5° 79.5° 190.5° 259.5°

MS43°

MS43°

MS43°

MS43°

MS25°MS25°

（
SA
N
D
EX
装
着
図
を
ご
参
照
下
さ
い
）

（
SA
N
D
EX
装
着
図
を
ご
参
照
下
さ
い
）

カ
ム
の
変
位

オ
シ
レ
ー
ト

リ
フ
ト

フ
ィ
ン
ガ

開
閉



（
SA
N
D
EX
装
着
図
を
ご
参
照
下
さ
い
）

（
SA
N
D
EX
装
着
図
を
ご
参
照
下
さ
い
）

C180 C181

7HA 7HA

7HA
7HA 寸法図

図7HA-1

サンデックスを装着した例

7HA（a） 7HA（b）

注意事項
●旋回時のグリップ力は内蔵するスプリングの種類により3段階の中か
ら選定できます。

7HA（c） 7HA（d）

注意事項
●メカニカルハンドのオシレートハンドラ装置への取り付けは水平方向に
360°任意設定できます。

図7HA‐2
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deg 6
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オシレートハンドラの最小割付角
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特性表 表7HA‐1

（1N≒0.102kgf）
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5HB 5HB

5HB
5HB 寸法図

図5HB-1

サンデックスを装着した例

5HB（a） 5HB（b）

注意事項
●旋回時のグリップ力はトルクリミッタのトルク設定値により仕様条件の
範囲内で任意調整が可能です。

5HB（c） 5HB（d）

注意事項
●メカニカルハンドのオシレートハンドラ装置への取り付けは水平方向に
360°任意設定できます。

図5HB‐2
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6HB
6HB 寸法図

図6HB-1

サンデックスを装着した例

6HB（a） 6HB（b）

注意事項
●旋回時のグリップ力はトルクリミッタのトルク設定値により仕様条件の
範囲内で任意調整が可能です。

6HB（c） 6HB（d）

注意事項
●メカニカルハンドのオシレートハンドラ装置への取り付けは水平方向に
360°任意設定できます。

図6HB‐2
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10.5° 79.5° 190.5° 259.5°
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MS25° MS25°
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7HB 7HB

7HB
7HB 寸法図

図7HB-1

サンデックスを装着した例

7HB（a） 7HB（b）

注意事項
●旋回時のグリップ力はトルクリミッタのトルク設定値により仕様条件の
範囲内で任意調整が可能です。

7HB（c） 7HB（d）

注意事項
●メカニカルハンドのオシレートハンドラ装置への取り付けは水平方向に
360°任意設定できます。

図7HB‐2

特  性  項  目 単 位 7HB-180
deg
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可動部質量
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最小開閉時間
旋回トルク

旋回半径のグリップ力
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オシレートハンドラの最小振り角
オシレートハンドラの最小割付角

グリップモーメント

トルクリミッタ機種
慣性モーメント

kg

1.13×10－2
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180HB7メカニカルハンド

1S3VW＊＊＊＊2R12FNオシレートハンドラ
製品コード例）

メカニカルハンド

オシレートハンドラ
製品コード例）

メカニカルハンド

オシレートハンドラ
製品コード例）

メカニカルハンド

オシレートハンドラ
製品コード例）

－

－－

180HB7

1S3VW＊＊＊＊2R14FU

［使用条件］ 装 着 機 種
揺 動 振 り 角
リ フ ト 量
オー バ ーラップ
フィンガ開閉角度

16FN
90°（割付角90°）
50mm（割付角40°）
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