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【注 記】

製品コード：MR20-10G0UA-□□

1).本図はMR20の防錆仕様

3).潤滑はグリスです。
4).回転方向はa-d、b-cです。

　 に対応しています。
5).本図面は取付姿勢1,2,3,4,5,6

2).銘盤はR面につきます。

6).本図のモータベースは一例の表示につき
　 使用モータに合わせて相違があります。　


